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Motywacja i cele prac

Dobra jakosc ksztatcenia

Programy studiow odpowiadajace na potrzeby rynku pracy
| zmieniajace sie potrzeby edukacyjne

Elastycznosci programu

Nowoczesne formy aktywizujace studenta
Zwiekszenie modutow kursow

Utatwienie rozpoczecia i zakonczenia stadiow

> W



/atozenia

« Odpowiedz na potrzeby rynku pracy i spojnosé i aktualnosé tresci

« QOgraniczenie liczby efektdw uczenia sie dla utatwienia obieralnosci

 Nowoczesne formy aktywizujgce Problem Based Learning na 1, 4 i 6
semestrze

* Dobraispdjna baza przedmiotdéw wspdlnych

* Modutowos¢ programu - duze bloki przedmiotowe 4 ECTS z wymiarem
godzinowym 50 godzin dydaktycznych, zmniejszenie liczby przedmiotow,
wspotdzielenie wartosciowych tresci

« Wariantowosc¢ przedmiotéw ogdlnowydziatowych i specjalnosciowych

* Zmniejszenie obcigzenia dla 7 semestru o praktyki, formy o charakterze
kréotkoterminowych zadan (laboratoria, HES, wyktad) dla utatwienia realizacji
pracy dyplomowej

* Wczesniejsze rozpoczecie podziatu na specjalnosci od 4 semestru



m Semestr 1

zajecia

Informacja Biblioteczna

PBL: Mechatroniczny projekt zespotowy 1 6 15 60 75
Matematyka 1: Elementy algebry liniowej

v y aEERry HNIowWe] 2 3 14 26 40
geometria
Matematyka 2: Analiza matematycznal 5 20 40 60
Technika Pomiarowa 4 25 25 50
Wprowadzenie do oprogramowania
L : 2 10 15 25
inzynierskiego
Rysunek techniczny i modelowanie

. . 2 9 16 25
elementow mechanizmow
Podstawy materiatoznawstwa
technicznego i technologii przetworstwa 4 32 18 50
materiatow
Programowanie 1: Algorytmy i struktu

¢ S E 4 20 30 50

danych w C++

30 145 66 76 43 0 45 0 377



m Semestr 2
o | s oo o oo | (2 ety e
WF 30

0
Mechanika 1 4 16 20 14 50
Matematyka 3: Analiza matematyczna ll 3 14 26 40
Matematyka 4: Przeksztatcenia catkowe 3 20 20 40
Rysunek techniczny i modelowanie ) 16 9 95

mechanizmow
Robotyka 1: Podstawy 2 16 9 25

Programowanie 2: Programowanie

obiektowe w C++ : 10 20 o >0
Fizyka 4 44 6 50
Pomiary wielkosci geometrycznych 4 25 25 50
Elektrotechnika 1 2 10 15 25
Przedmiot Obieralny Ogélnowydziatowy 2 25

30 117 110 42 48 0 38 0 410



m Semestr 3
R T e N S
WF 0 30

Jezyk obcy 4 60
Mechanika 2 4 18 20 12 50
Optomechatronika 4 26 18 6 50
Programowanie 3: Jezyk dynamiczny 4 30 20 50
Python

Automatyka 1: Podstawy 4 23 27 50
Mechanlczr)e zespoty urzadzen 5 11 10 4 95
mechatronicznych |

Podstawy elektroniki 4 22 16 12 50
Technologie wytwarzania elementow 4 )8 10 12 50

urzadzen mechatronicznych

30 128 50 56 85 0 6 0 415



m Semestr 4

oty | i . | b wors | 5 | semiwan | £
WF 0 30

Jezyk obcy 4 60
PBL Pracownia specjalnosciowa 2 4 50 50
Przedmiot specialnosciowy 4 50
Przedmiot Obieralny 4 50

Przedmiot KIERUNKOWY MCHTR:
Mechaniczne zespoty urzadzen 4 20 20 10 50
mechatronicznychl i

Przedmiot KIERUNKOWY ARilP:

Automatyka 2: Sterowanie procesow 4 22 16 12 50
ciggtych

Uktady i Systemy Cyfrowe 4 26 4 20 50
Programowanie Mikrokontrolerow 4 24 10 16 50
Elektrotechnika 2 2 10 15 25

30 102 16 84 73 0 0 0 415



m Semestr5
I e - =

Jezyk obcy

_Cyfrowe pr.zetwa rzanie sygnatow 5 13 12 95
jednowymiarowych

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw/wariant 2 10 5 10 25
Matematyka 5:Wariant - Metody 30 20 50
Numeryczne i Statystyka Matematyczna

Matematyka 5: Wariant - Metody 30 3 12

Numeryczne

Matematyka 5: Wariant - Statystykaii jej 30 20

zastosowania

Przedmiot wariantowy specjalnosciowy 4 50
Przedmiot specjalnosciowy 4 50
Przedmiot specjalnosciowy 4 50
Przedmiot specjalnosciowy 4 50
HES 2 25

30 385



m Semestr 6

PBL3 - Pracownia specjalnosciowa
Przedmiot wariantowy specjalnosciowy
Przedmiot wariantowy specjalnosciowy
Przedmiot specjalnosciowy

Przedmiot specjalnosciowy

Przedmiot specjalnosciowy

Przedmiot specjalnosciowy

30

50

50

50

50

50

50

400



[m] Semestr 7

Przedmiot ECTS | wyktady | ¢wiczenia zajecia godziny
komp. tacznie

Praca Dyplomowa

Praktyka dyplomowa 4 0
HES 3 30 30
Seminarium dyplomowe 2 25 25
Kierunki rozwoju techniki 2 25 25
Przedmiot wariantowy specjalnosciowy 4 50

30 138



[mm Kierunki i specjalnosci

Specjalnosci kierunku Mechatronika:
- Elektroniczne systemy pomiarowe

- Inzynieria fotoniczna

- Internet rzeczy

- Metrologia geometryczna

- Mikromechanika

- Mikrotechnologie i nanotechnologie

- Techniki multimedialne

Specjalnosci kierunku Automatyka, Robotyka i Informatyka

Przemystowa:

- Automatyka

- Informatyka przemystowa
- Robotyka



(W

Kierunek
Mechatronika




[mm Flektroniczne systemy pomiarowe

s Jomas | v Lo | T oanens. | 5557

semestr 4

Systemy badan nieniszczacych 4 25 25 50
semestr 5

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Projektowanie systeméw elektronicznych 4 20 30 50
Efekty sensoryczne w materiatach funkcjonalnych 4 25 25 50
Programowanie systeméw pomiarowych 4 12 8 30 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Elektroniczne Techniki Pomiarowe 4 15 17 18 50
Przemystowa Aparatura Pomiarowa 4 20 15 15 50
Sensoryka Mechatroniczna 4 25 25 50
Podstawy zastosowan inzynierskich OCTAVE/MATLAB 4 20 10 20 50

semestr7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



[mm Inzynieria fotoniczna

semestr 4

Optyka Instrumentalna 4 25 15 10 50
semestr 5

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Materiaty i Technologie Fotoniczne 4 25 10 15 50
Podstawy Fotoniki 4 25 25 50
Konstrukcja systemow optomechatronicznych 1 4 22 28 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Mikroskopia Optyczna 4 25 10 15 50
Urzadzenia i Systemy Fotoniczne 4 25 15 10 50
Konstrukcja systemow optomechatronicznych 2 4 15 35 50
Opto-numeryczne Metody Pomiaru 4 25 25 50

semestr7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



[mm Internet rzeczy

s Lo | v [y | s | £

semestr 4

Inzynieria oprogramowania 4 20 6 24 50
semestr 5

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Uktady sensoryczne i wykonawcze loT 4 25 13 12 50
Magazynowanie i zarzadzanie danymi w systemach loT 4 25 25 50
Programowanie systemow wbudowanych 4 20 15 15 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Metody sztucznej inteligenc;ji 4 25 25 50
Grafika komputerowa i techniki VR/AR 4 20 15 15 50
Integracja systemow mechatronicznych 4 13 25 12 50
Urzadzenia loT w sieci i w chmurze 4 25 25 50

semestr 7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



m Metrologia geometryczna

e Y N N

semestr 4

Systemy Specyfikacji Geometrycznej i Ocena Zgodnosci

Wyrobdéw 4 20 20 10 50
semestr5

Cyfrowe przetwarzanie obrazow 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Mikro i makrogeometria powierzchni 4 20 30 50
Wspotrzednosciowe Systemy Pomiarowe 4 25 25 50
Akwizycja, Przetwarzanie Danych i Sterowanie 4 25 25 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Niezawodnos$¢ i eksploatacja urzadzen mechatronicznych 4 25 25 50
Narzedzia Inzynierii Jakosci 4 50 50
Interferometria Przemystowa i Pomiary Bezstykowe 4 25 25 50
Fotogrametria 4 15 20 15 50

semestr 7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



m Mikromechanika

Nazwa przedmiotu ECTS wyktady | ¢wiczenia zajecia godzu.iy
komp. tacznie

semestr 4

Komputerowe wspomaganie projektowania 4 30 20 50
semestr 5

Urzadzenia multimedialne 2 9 16 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Napedy urzadzen precyzyjnych 4 20 15 15 50
Wybrane zagadnienia projektowania zespotow urzadzen

precyzyjnych 4 26 24 50
Metoda elementow skonczonych w zastosowaniu inzynierskim 4 15 35 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Techniki badan urzadzen precyzyjnych 4 26 24 50
Mikrourzadzenia 4 30 20 50
Urzadzenia automatyzacji produkgcji 4 25 10 15 50
Symulacja w projektowaniu urzadzen precyzyjnych 4 20 30 50

semestr7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



m Mikrotechnologie i nanotechnologie

I

semestr 4

Technologia precyzyjnych elementéw mechatronicznych 4 20 15 15 50
semestr 5

Materiaty elektroniczne 2 15 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Projektowanie i wytwarzanie obwodow elektronicznych 4 10 20 20 50
Systemy mikrooptoelektromechaniczne 4 40 10 50
Techniki wytwarzania przyrostowego 4 20 10 20 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Mikro i makrogeometria powierzchni 4 20 30 50
Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich

(CAD/CAM) 4 10 20 20 50
Modelowanie zjawisk procesowych 4 20 10 20 50
Niekonwencjonalne techniki ksztattowania 4 20 10 20 50

semestr 7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



m Techniki multimedialne

s Lo | s Lo oo T30 [ 557

semestr 4

Fotografia - rejestracja, przetwarzanie i publikacja multikanatowa 4 20 20 10 50
semestr 5

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Rezyseria i realizacja zdjec filmowych 4 15 10 25 50
Grafika komputerowa i techniki VR/AR 4 20 15 15 50
Akustyka i elektroakustyka 4 30 5 15 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Interfejsy cztowiek-maszyna (HMI) w systemach mechatronicznych 4 20 30 50
Wspotczesne zastosowania Al 4 10 20 20 50
Realizacja Montazu i Color Grading Obrazu Filmowego 4 15 10 15 50
Inzynieria Dzwieku 4 20 30 50

semestr7

Przedmiot wariantowy 4 4 50
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Kierunek
Automatyka Robotyka i Informatyka Przemystowa



m Automatyka

e e T

semestr 4

Sterowniki PLC/PAC 4 25 10 15 50
semestr 5

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Metody sztucznej inteligencji 4 25 10 15 50
Komputerowe Systemy Sterowania i Monitorowania 4 20 15 15 50
Automatyka 3: Zaawansowane uktady sterowania 4 20 10 20 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Modelowanie i identyfikacja 4 22 8 20 50
Automatyka 4: Automatyzacja procesow 4 30 10 10 50
Diagnostyka procesow przemystowych 2 15 10 25
Mechanika ptynéw 2 16 9 25
Urzadzenia pomiarowe i wykonawcze automatyki 4 25 25 50

semestr 7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



m Robotyka
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semestr 4

Sterowniki PLC/PAC 4 25 10 15 50
semestr 5

Cyfrowe przetwarzanie obrazow 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 0
Metody sztucznej inteligencji 4 25 10 15 50
Sensoryka i napedy robotow 4 20 30 50
Robotyka 2: Roboty manipulacyjne 4 25 7 18 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 0
Przedmiot wariantowy 3 4 0
Sterowanie i programowanie robotow 4 26 8 16 50
Robotyka 3: Roboty mobilne 4 20 10 20 50
Napedy ptynowe 4 21 5 24 50
Mechanika ptynow 2 16 9 25
Programowanie robotéw off-line 2 12 5 8 25

semestr 7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



[mm Informatyka przemystowa
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semestr 4

Sterowniki PLC/PAC 4 25 10 15 50
semestr 5

Cyfrowe przetwarzanie obrazéw 2 10 5 10 25
Przedmiot wariantowy 1 4 50
Metody sztucznej inteligencji 4 25 10 15 50
Komputerowe Systemy Sterowania i Monitorowania 4 20 15 15 50
Inzynieria oprogramowania 4 20 6 24 50
semestr 6

Przedmiot wariantowy 2 4 50
Przedmiot wariantowy 3 4 50
Modelowanie i identyfikacja 4 22 8 20 50
Systemy baz danych 4 25 10 15 50
Diagnostyka procesow przemystowych 2 15 10 25
Programowanie sieciowe i cyberbezpieczenstwo 4 20 16 14 50
Mechanika ptynéw 2 16 9 25

semestr 7

Przedmiot wariantowy 4 4 50



PBL Pilotaz




Dziekuje
Za uwage
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